Опросный лист на электропривод  адаптивно-векторный серии ЭПВ 

с преобразователем частоты

  Первичная информация об объекте с низковольтным приводом.

1. Контактные данные технического исполнителя Заказчика:

	Организация

	Ф.И.О.

	Должность

	Тел/факс


2. Информация об объекте автоматизации

2.1 Технические данные приводимых механизмов:

	Параметр
	Значение

	Объект
	

	Тип механизма
	

	Производительность, м³/ч или др.
	

	Давление (напор), атм., (м.в.ст.)
	

	Номинальная частота вращения, об/мин
	

	КПД
	


2.2 Описание существующего электропривода:

	Параметр
	Значение

	Тип двигателя

· - с независимой вентиляцией

· и (или) со встроенным датчиком скорости/положения:

а) разрешающая способность датчика угловых перемещений, соответствующая требуемому диапазону регулирования скорости;

б) тип  импульсного  датчика скорости вращения вала

двигателя
	

	Номинальная мощность двигателя, кВт
	

	Номинальное напряжение двигателя, В
	

	Номинальный ток двигателя, А
	

	Частота вращения, об/мин
	

	КПД двигателя, %
	

	Cos φ двигателя
	


2.3 Технологический процесс:

	Область применения:

	

	Перекачиваемая (компрессируемая) среда:

	

	Сществующий способ регулирования:

краткое описание тех.процесса:

	

	

	

	

	

	


2.4 Вид нагрузки электропривода

	Нагрузка с переменным моментом

У такой нагрузки, например, с ростом скорости двигателя может увеличиваться масса переносимого двигателем вещества – это относится к насосам и вентиляторам (с ростом скорости момент увеличивается)
	
	Каким-либо значком отметьте нужное

	Нагрузка с постоянным моментом

У такой нагрузки с ростом скорости двигателя масса переносимого им вещества не изменяется – это относится к транспортерам, подъемникам, конвейерам и т.п. (с ростом скорости момент остается постоянным)
	
	


2.5 Режим работы электропривода:

	Нереверсивный 
	
	Каким-либо значком отметьте нужное

	Продолжительный (непрерывный)

Чаще всего такой режим встречается у насосов и вентиляторов, иногда – у транспортеров и т.п.
	
	

	Циклический

Чаще всего такой режим встречается у различных производственных механизмов (станков, прессов и т.п.)
	
	

	Перегрузки по мощности:
	
	

	Перегрузки по моменту:
	
	

	Перегрузки по току:
	
	

	Кратность, раз                                                   длительность, с
	
	


Примечание: при циклическом режиме работы необходимо привести циклограммы работы электропривода.

2.6 Технологическая схема установки

	

	


2.7 Схема электроснабжения

	

	


3 Условия эксплуатации электропривода

	Параметр
	Значение

	Питающая сеть
	

	Предполагаемая длина кабелей от преобразователя до двигателя, м
	

	Аппарат, подключающий преобразователь к сети
	

	Температура окружающей среды, °С
	

	Относительная влажность окружающей среды, %
	

	Содержание пыли, г/м³
	

	Вибрация, g
	

	Другие параметры, характеризующие окружающую среду
	


Примечание: ответ может быть дан в упрощенной, качественной форме (к примеру, «Влажность в норме», «Вибрация отсутствует» и т.п.)

4.Режимы управления.
	Режим

	Ручной
	
	Каким-либо значком отметьте 

нужное

	Автоматический
	
	

	Автоматический «по таймеру»
	
	


Примечание: возможен выбор сразу всех режимов; для режима «Автоматический «по таймеру» желательно предоставить примерный временной график изменения регулируемого параметра в зависимости от времени суток

5. Требования по регулированию электропривода ( выбирается один технологический параметр).

	Регулируемый параметр
	Номинальное 

значение
	Диапазон гулирования

	Напор, м ( давление, кПа) 
	
	

	Уровень, м
	
	

	Скорость, м³/ч
	
	

	Другой параметр:


	
	


Примечание: дополнительно могут быть указаны пожелания по плавности регулирования ( в п. 10).

6. Датчик технологического параметра ( заполняется при наличии на объекте датчика технологического параметра)

	Параметр
	Значение

	Наименование и тип датчика
	

	Выходной сигнал (0…5 мА, 4…20 мА, 0…10 В, другой)
	

	Напряжение питания, В (если датчик без блока питания)
	


7. Вид управления
	 Вид управления

	Местное, от встроенного пульта управления
	
	Каким-либо значком отметьте 

нужное

	Дистанционное,  от выносного пульта управления
	
	

	Управление от внешней управляющей системы
	
	


Примечание: при управлении от внешней управляющей системы просим указать ее тип, интерфейс связи и выполняемые функции ( в п. 10)

8. Способ задания технологического параметра ( или выходной частоты)

	Способ задания

	От  встроенного пульта управления
	
	Каким-либо значком отметьте 

нужное

	От дистанционного пульта управления
	
	

	От  внешнего источника ( регулятора и т. п. )
	
	


Примечание: при управлении от задающего источника, задающего потенциометра и т.п. просим указать их характеристики и выполняемые функции ( в п. 13)

9. Фильтры 
	9.1 Фильтр ЭМС
	
	Каким-либо значком отметьте нужное

	9.2 Фильтр сетевой
	
	

	9.3 Фильтр двигательный
	
	


	10. Узел динамического торможения (узел слива энергии)
	
	

	
	
	


11. Комплект кабелей
	11.1- к сети  от преобразователя (длина в метрах)
	
	Каким-либо значком отметьте нужное

	11.2 – от преобразователя к двигателю (длина в метрах)
	
	

	113 – от датчика положения к преобразователю (длина в метрах)
	
	


12. Набор опций

	12.1 CAN-интерфейс
- CANopen
- DeviceNet
12.2 Интерфейс RS232/485 1)
	
	Каким-либо значком отметьте 

нужное

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	12.3 Импульсные выходы :

- Выход PO1 

- Выход PO2 
	
	

	12.4 Аналоговые входы :

- Вход 4 -20мА CIN1 

- Вход 4 -20мА CIN2 

- Вход 0 -  (10В VIN1

- Вход 0 - (10В VIN2
	
	

	12.5 Подключение терморезистора
защиты двигателя
	
	

	12.6 Логические входы
	
	

	- Входы LIN1, LIN3
	
	

	- Входы LIN5, LIN7
	
	

	- Входы LIN9, LIN11
	
	

	- Входы LIN2, LIN4
	
	

	- Входы LIN6, LIN8
	
	

	- Входы LIN10, LIN12
	
	

	12.7 Встроенный источник +24В
	
	

	12.8 Транзисторные выходы
	
	

	- Выходы TO1, TO2
	
	

	- Выходы TO3, TO4
	
	

	12.9 Релейные выходы
	
	

	- Выход RO1
	
	

	- Выход RO2
	
	

	12.10 Аналоговые выходы
	
	

	- Выходы Iv_OUT,

     Iw_OUT, Ud_OUT
	
	

	- Выходы
     DAC1, DAC2
	
	

	12.11 Интерфейс датчика скорости/положения
	
	

	- Подключение 

датчика скорости/

положения
	
	

	- Подключение дублирующих выходов датчика скорости/ положения
	
	

	12.12- Подключение плат расширения 2)
	
	

	12.13  Подключение платы индикации ( при заказе выносного пульта управления)
	
	

	12.14 Таймер реального времени
	
	


  13 При выборе опции RS232/485 для управления от РС 

	
	
	

	13.1 Блок адаптера ( и при длине линии от РС до преобразователя  свыше 15 м)
	
	


Примечание: 1) Если в опросном листе не выбрана функциональная группа «Интерфейс RS232/485», то модификация программного обеспечения возможна только в заводских условиях.

2) Зарезервировано.

13. Дополнительная информация













Мы будем благодарны Вам как за полную, так и за частичную информацию !

